ferra-Sensodriver -Programm

Arbeiten mit der Handlichkeit
eines Kugelschreibers

Ausfiihrungen der Sensodriver

lieferbare GroRen
Doppelfunktion durch Schrauben und gleichzeiti- Technische Daten I\&I‘l,odelH N;odell 2 N;odell 3 N;odellll
- G ik DB . enso- enso- enso- enso-
gem ,,Su.:.hern mit Nlederspannungs-GIelphstrom- Best.Nr. CL 3000 | CL. 4000 | CL 6500 | CL 7000
antrieb lést lhr Problem, wenn es um Serienver- Pesre—
% _ P Toleranz-Wieder-
O automatlsc'he Abschaltupg ,Stop Automat‘[c ot g 25% 5 5% 2.5% 2.5%
nach funktionsgerecht eingestelltem ,Soll“- _ Leerlaufdrehzahl
Drehmoment. Jede Schraube wird danach mit (Umdr./ bei20V 670 700 600 540
einer Wiederholgenauigkeit von nur + 2,5 % it 30¥ | 1000 1030 oto 730
angezogen. Betriebsspannung: | 20/30V | 20/30V | 20/30V | 20/30V
@ Einsatz bei sensibelsten Schraubvorgédngen gtr.?fmaufr:\ahme: max.1.2A | max.2,5A | max.2,6A | max.2,6A
(weicher Schraubfall) sowie fiir kleinste Ver- oy 18 33 37 57
schraubungen in der Massen-Montageindu- Gewicht (g): 380 320 620 850
strie, z.B. Elektronik, Optik, etc. Ges.-Lange (mm) 195 190 245 263
@ handliches, leichtes Design — ermidungsfrei. g;et'?ncl Austausch. |_87140 657,20 772,80 898,50
. um“_’eltfreundHCh' geréuscharm, wartungsfrei. feder sowie je 1 Stiick Bits-Einsatz Phillips Gr. 1 ‘
@® zwei Drehzahlen durch Umschaltung von 20 V . ) Phillips Gr. 2 1 i
auf 30 V. . in ferra-Display-Verpackung 5 mm flach Senso-CL 3000+4000 Senso CL 6500 Senso CL 7000
@® optimale Arbeitsgeschwindigkeit. : |
@ groBe Kraftentwicklung tUber neuartiges Plane- ; g p—
. == |
tengetriebe. | —— Ty
@ umschaltbar in Links- und Rechtslauf — durch . y = a
Aufnahme eines Schnellwechselbohrfutters L e e S Schraube @
(Best.-Nr. BFS 1465) auch Einsatz zum Bohren ; MODEL CLT-50 | cdelS|EDEEnS S iLeerlants LT Sepcht
und Gewindeschneiden. D.C.POWER SOURCE | — Masch | deppings
@ Einsatz fur kleinsten Drehmomentbereich von muu'mgmm S%c/g:n&vg" >
0,03—2,4 (Nm) mit nur vier Schraubermodellen OUTPUT 20/30Y N:.IAXIS.GAIP. o 4 2.6-4.0 | 2.6-3.0
; ; CONTROLLER BUIT IN WITH OUTPUT 220/246¥ AC.
Senso-CL 3000/4000/6500/7000 (siehe Dia- ) CIRCUIT BREAKER NI ON
gramm). ; ' ® .
® Drehmomentbereiche wahlbar tiber Austausch %) g 10 Drehmoment-Einstellung
der farblich gekennzeichneten Begrenzungsfe- § |

der Sensodriver

Das Drehmoment (Nm) kann mit einer préazisen
Wiederholgenauigkeit von £ 2,5 % durch Drehung
des Verstellringes @ Gber Ablesung der Einstell-
marke fixiert werden. ACL-30
Durch Austausch einer farblich ) T
gekennzeichneten Feder @ wird
der Drehmoment-Einstellbereich 7
gewahlt und nach folgendem Dia- z
gramm, je nach Type des Driver-
Modells, abgelesen.

dern @.

@ Ausriistung zusétzlich fur zwei Modelle
(CL 4000 und 6500) mit Luftansaugung durch
Lieferung einer gerauscharmen Vakuumpumpe
(auf Anfrage).

@ Einsatz mit Impulsgeber (Best.-Nr. Senso-CB
05) auch uber vorhandene Gleichstromrichter
im 20 V bzw. 30 V-System.

@ lieferbare Stromversorgung Senso-CLT 50 fir
Einzelgerat oder als Seriengerat Senso-MC 70 L
fur AnschluB von max. 10 Sensodrivern.
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Stellen gewéhrleistet.
Aufnahme von Bits-Einsétzen
in 1/4” Antrieb hexagonal nach DIN 3126. .
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